
 2017-2018  学年第  2  学期跨学科任选课（公共选修课）
申报及课程内容介绍表(公办)
	课程名称
	慧鱼机器人的创新设计
	类  别
	科技类

	
	The creative design of fischertechnik
	
	

	教师情况
	姓名
	乔焰辉
	职称
	高级实验师
	所在院（系、部）
	机械工程学院

	
	专业
	机械工程
	最后学历学位
	硕士

	总学时
	24
	理论

学时
	0
	实验

学时
	24
	上机

学时
	

	授课对象要求
	不限
	限报人数
	90人

	上课时间
地点要求
	□江枫（              ）              □石湖（              ）

天平（ 周三 9.10节  ）

	教学条件要求
	□普通教室  多媒体教室  □机房

	教学目标

学生通过培训掌握慧鱼零件的特点，熟悉组装和搭建的规则，就可以利用慧鱼各种构件成品材料轻松完成各种机器人的作品。另外，通过学习与之相配套的ROBO PRO软件，掌握其基于流程图的编程原理和技巧，能够让机器人作品实现设定的动作。以达到培养学生的创意、创新和实践能力为目标。

	内容简介

1、 慧鱼的基本构件和基础设计；

2、 慧鱼的典型机构和拓展设计；

3、 ROBO PRO软件的功能与应用；

4、 立体车库系统设计；

5、 运料电梯系统设计；

6、 行走机器人设计；

7、 焊接机器人设计；

8、 割草机系统设计；

9、 寻迹车系统设计；



	申请人所在学院（部）审核意见
                                                     教学院长（主任）：

单位盖章


注：本课程以实验为主，需要连续性，因此每次课4学时。
